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1. Description du système.

Afin de réaliser un positionnement correct de plateau, vous devez commander un moteur pas à pas associé à une boite à vitesse.

2. Fonctionnement.

Le lancement de la rotation se fera via l’un des interrupteurs de l’automate. 

La rotation du moteur sera possible par une suite d’impulsions données sur les enroulements constituant le moteur.

La séquence des impulsions est donnée dans les fiches techniques en annexe.

Vous devrez utiliser la technique des 2 demi enroulements.

3. Caractéristiques techniques. 

(Compléter les informations manquantes)

Moteur pas à pas :

· Tension nominale : 12V DC

· 4 voies

Alimentation :

· Alimentation stabilisée 12V DC

Siemens S7 -212:

· Module 240V AC

· Input 8x DC

· Output 6x relais 1A max.
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Alimentation simple:

Alimentation double:

Illustration:

Moteur unipolaire (a aimant permanent)

7

3

6

5

4

2

1

8

a

+12

c

b

+12

d

séquence

position

a

b

c

d

1

1

0

0

0

1

0

0

1

3

0

2

0

1

0

5

0

3

1

0

0

7

0

4

S

N

1

S

2

N

N

3

S

N

S

4

0

0

1

2

1

1

N

3

S

S

1

N

3

4

2

0

1

0

N

S

4

S

N

2

0

0

1

1

1

0

1

1

0

6

8

4

séquence

a

b

c

d

position

N

S

N

S

N

S

N

S

Brochage:

a : fil orange

b : fil jaune

c : fil rose

d : fil bleu

Remarque:

les fils de couleur

doivent recevoir

des impulsions

de masse.



























FICHE DE DEPANNAGE

















Description du mauvais fonctionnement de l’installation.














Folio n° : 





Plan(s) sur le(s)quel(s) le problème a été isolé.














Développement des causes possibles à vérifier.				Résultat.























Prospection des causes et résultat des diagnostiques.














Solution à apporter.





Conclusion après la démarche de recherche. Elément(s) défectueu(x)











Essai n°1






































Travaux pratiques électriques





BUT : Réaliser la gestion d’un moteur pas à pas avec un automate 


S7-212.
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Chapitre n°2 : Système électrique automatisé par CPU 

Sujet : Réaliser la gestion d’un moteur pas à pas avec un automate S7-212..
Manipulation n°31 – Situation d’intégration certificative n°6

Référence : T.P. – SIC 31-2-6

_1264353216.dwg

